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Esta dissertação apresenta a modelagem, suas não-
linearidades e o controle do motor síncrono de 
relutância assistido por ímãs permanentes, 
(Permanent Magnet assisted Synchronous 
Reluctance Motor – PMaSYNRM). Esse controle 
utiliza como princípio para a região de torque 
constante, o controle de Máximo Torque por 
Ampere (MTPA), utilizando a representação da 
corrente em coordenadas polares, para simplificar 
as equações de otimização. E na região de 
enfraquecimento de campo, é limitada a tensão em 
seu terminal, levando em consideração as 
limitações do motor e do acionamento para 
estender a região de potência constante e sua 
máxima velocidade. Em todas as etapas de 
desenvolvimento para obtenção do modelo do 
motor, a discretização do controle, os ajustes dos 
reguladores e as técnicas de modulação da tensão 
foram simuladas e ensaiadas experimentalmente. 
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